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SHERPA® : AMR (Autonomous Mobile Robots) niededykowany

PRZYJECIA/ UKLADANIE UZUPELNIANIE PICKING-KITTING / CROSS-DOCKING

Przyjecia do magazynu gtéwnego Transfer do magazynéw / uzupetnianie Przygotowywanie / transfer na paletach i skrzynkach
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MONTAZ / PAKOWANIE WYSYLKA OBSLUGA ZWROTOW
Operacje produkcyjno-montazowe Transfer domagazyndéw / przygotowanie do transportu Zarzadzanie paletami i skrzynkami

Play video
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MOBILE ROBOTICS


https://youtu.be/Ff2bL5Q2Bpw
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SHERPA® : AMR (Autonomous Mobile Robots) niededykowany

Bliska })vspé{praca z operatorami

...« Pracuje w srodowisku ludzi i maszyn, w strefach zattoczonych
Symbol mobilnosci przemystowej nowej generacji

. ... Posiada wysoki stopien autonomii i szybko integruje sie z istniejacymi procesami
Elastyczne rozwiazanie w kierunku Przemystu 4.0 i cyfrowego tancucha dostaw

W przeciwienstwie do AGV, ktére maja dedykowane trajektorie, roboty AMR sg catkowicie autonomiczne
i dostosowuja sie do dynamicznego srodowiska
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Play video
SHERPA®
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Trajektorie dedykowane Trajektorie niededykowane

“Nasze autonomiczne roboty mobilne sq wyposazone w zaawansowane technologie,
ktore pozwalaja im precyzyjnie nawigowac w obrebie danego obwodu i omijac
przeszkody bez ryzyka kolizji”
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https://youtu.be/UGBpeJ2dJF4

Rys historyczny SHERPA® i firmy SMR : historia spdjna i solidna

"SMR : 5 lat badan, doswiadczen i zaawansowanych technologii”

2012° 2015 Q12016 Mi-2016
Pod wptywem produkcji ogromnej ilosci NORCAN (spétka matka Pierwsze decyzje Utworzenie marki
wozkow dla e-commerce, rodzi sie nasz SMR) ddecyduje sie na dotyczace robotyki i SHERPA® Q4-2016"
pomyst innowacje sztucznej inteligencji 4
| @
o o [ o
Pierwszy prototyp
w trybie followMe
2018 " . 5

Liczne testy
przeprowadzane w

Podpisanie naturalnych warunkach u
o strategicznego klientow

partnerstwa z

BALYO

Pierwsza sprzedaz SHERPA-B

e 3 EAVAV/Te [=To)
Oficjalne otwarcie centrum SHERPA-P
rozwojowego SHERPA® 2 2021

Rozwoj gamy SHERPA®

Transfer aktywow SHERPA
(Balyo i Norcan)
do SMR

—

Utworzenie nowej
firmy SMR

‘Do 2 kwartatu 2021 : ponad 50
robotow sprzedanych do ponad

Pierwsza sprzedaz SHERPA-P do 30 Rlientow "
Colin Ingrédients

Zebrane fundusze 12 mln€

Podpisanie MOU- porozumienia wspoétpracy z Balyo, pozwalajacego na przyspieszenie rozwoju w okresie COVID. duze mozliwosci rozwoju

"Realizacje przez NORCAN, spotke matke SHERPA - eksperta wyposazenia przemystowego na miare od ponad 30 lat

P4 SHERPA M “Realizacje przez Dziat Innowacji w NORCAN


https://youtu.be/bHjhHtUKxqY

Nasza ekipa gotowa i zmobilizowana w 100%, a instalacje idealnie dopasowane

|

"Aby realizowaé Twoje projekty, SMR posiada odpowiednie umiejetnosci i kompetencje.
Dziatamy w obszarze rozwoju sprzetu i oprogramowania, dla przemystu i produRcji, przy

; obstudze klienta" She I"pa =-mUr.com
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Podejscie ukierunkowane na
potrzeby i realne warunki

Wyeliminowanie dzwigania i ryzyka uszkodzenia
tadunku podczas przenoszenia

Zwiekszona produktywnosc¢ poprzez ograniczenie
zadan o niskiej wartosci dodanej

Wiecej ptynnosci, przestrzeni i elastycznosci, dzieki
tendencji w kierunku « one-piece-flow »

Odpowiedz na brak sity roboczej i mozliwos¢
transformacji w kierunku Fabryk 4.0

Usine 4.0

Efekt : wyrazna poprawa wynikéw operacyjnych i ekonomicznych

Zwrot inwestycji : od 12 miesiecy
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Zrzeszamy doswiadczonych ekspertow biznesowych, aby reagowac na
indywidualne potrzeby klientow i proponowac maksymalnie mozliwosci uzycia

naszych robotow

INNE
: PRZEMYStL
g ol LOGISTYKA
Zasilenie linii
produkcyjnych
E-COMMERCE
Przyjecia, odbiory, PRZEMYSL
sortowanie, zwroty, DLA KOGO ? PRODUKCJA
wysytki Transfer zasobow
DYSTRYBUCJA
Zaopatrzenie regatow, LQG|STYKA )
Drive Obstuga i przygotowywanie

zamowien, pick&drop

“Chcesz do nas dotqczyc? Skontaktuj sie z nami!
SHERPA .\

Optymalizacja i
automatyzacja przeptywow

NORCAN

/ ergonomia pracy
"'::; PROCOM SYSTEM
'... -
—
- Wejscie i wyjscie linii
%mﬁg? przemystowych / paletyzacja
ISYYCOD
° _ Integracja z robotami
reetg? Engineering ARM'N
S ndustries

Logistyka i przygotowywanie
Zamowien

@ Hub One

Digital Technologies

“JALTODIS

S Obstuga i zarzadzanie

- przeptywem towaru

BALYO
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robotow, ktore sa:

BEZPIECZNE

Maksymalnie bezpieczne dla ludzi, przeszkéd i
transportowanego materiatu

Omijaja przeszkody, sa dwukierunkowe i tatwo
manewrujg w waskich przejsciach

Koncepcja dotyczy dziedziny wozkow bezzatogowych
i odnosi sie do : 1ISO 3691-4 oraz VDA 5050

‘% INTUICYJNE

R 2

Plug and Play : bez modyfikacji i dodatkowej
infrastruktury, bez systemu informatycznego klienta

tatwe w instalacji i uzytkowaniu, prosty interface

Stajemy na wysokosci zadania, dzieki unikalnym cechom naszych

I
% L° WSPOLPRACUJACE

Wyposazone w tryb « followMe » i « autonomiczny »,
posiadaja funkcje « zarzadzania flotg »

Mniej ucigzliwych zadan i zadan bez wartosci dodanej dla
pracownikéw, wieksza elastycznosc¢ i ptynnosé pracy

Wzmocnienie zaangazowania i interakcji miedzy cztowiekiem
i maszynqg

Q WSZECHSTRONNE

Wiele mozliwosci uzycia, produkt sprzedawany jako
skonczony i gotowy

Mozliwosc¢ konfigurowania i zmiany misji w kazdej
chwili przez klienta

Plav video "Oferujemy nasze wsparcie i doswiadczenie w trakcie wdrazania projekRtow
y przez klienta"
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https://youtu.be/QAFGQYkmtMI

Komponenty i funkcje odpowiadajace najwyzszym standardom

Lidar
Solidny i niezawodny laserowy czujnik nawigacyjny 360°

Skanery bezpieczenstwa
Lokalizuja przeszkody na drodze

Elektronika bezpieczenstwa
Stuzy do sprawdzania, czy rézne instrukcje wydawane elementom
zewnetrznym (silnikom, czujnikom itp.) sg prawidtowe

: , Architektura bezpieczenstwa
-BEZPIECZENSTWO  Oparta na najnowszej wersji LINUX i
. chroniona przez Windows 10 poprzez
" Docker

" CYBER-BEZPIECZENSTWO

‘Instalujgc robota SHERPA, nie musisz martwic sie kwestiq bezpieczenstwa.

Sygnalizacja dzwiekowa (buzzer)
Ostrzega o obecnosci robota w poblizu

Diody LED

Sygnalizuje status robota

Bluespot
Lepsza widocznosé podczas zblizania sie

Y
V. Wifi (dual band)

QO Potaczenie administracyjnei z
$\ . :

panelem konserwacyjnym

Interface USB
> Do przeprowadzania

\\\\\(\P‘C - aktualizacji

Bateria wyciggana albo tadowanie indukcyjne
Gwarantuje ciagta dyspozycyjnosc

Ekran dotykowy
Sekwencje odblokowujgce i
uruchamiajace

Nasza elektronika i nasze wyposazenie spetniajqg wymogi aktualnych norm i S he r pa =Mr.com
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Gama robotow mobilnych i wspotpracujacych, uzupetniajacych sie

Seria-P N Wersje
na palety \ Plug&Play
Seria-B
na skrzynki

Wersja do
integracji

Dostepne wkrotce
(2022)

Wersje na
zamowienie

autonomiczne dla
instytuciji
medycznych

‘\J
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Nl& @ \QOQ'b(‘\a
SOV

p10 SHERPA . e°



Wiele mozliwosci dostosowania sie do potrzeb klienta

- SHERPA-B SHERPA-P SHERPA-T SHERPA-M
(2022) (2022)

Zastosowanie Skrzynki Palety Wozki na kotkach  Wielofunkcyjne
tadownosé¢ 100 kg 200 kg 500 kg 1.000 kg 250 kg 200 kg
Predkosc¢ 7 km/h 4 km/h 7 km/h 4 km/h 3.6 km/h 4 km/h

Wymiary 950 X 600 X 650 1350 X 950 X 350 1050 X 400 X 850  wymiary regulowane

Ruchoma baza, ktora pozwala na rozne konfiguracje w zakresie :
transportowanych tadunkéw, trybow funkcjonowania, kierunku ruchu, interfejsu
cztowiek-maszyna ..

Moduty gérne adaptowalne i standaryzowane, zintegrowane z petla

bezpieczenstwa :
platforma, modut na miare, réznego typu przenosniki do automatycznego
zatadowywania / roztadowywania

Pakiet oprogramowania konfigurowalny :
tworzenie i modyfikacja map, okreslanie stref | misji, komunikacja z
elementami zewnetrznymi, zarzadzanie flots, ..

Ciagle rosnaca liczba réznych opcji do lepszego uzytkowania :
tadowanie indukcyjne albo modut tadowania baterii, zdalny ekran
dotykowy, "beside-me", zintegrowany system wazenia, ...

" Funkcja dwaoch kierunkow umozliwia poruszanie sie w wqsRich i
zattoczonych strefach”

; Sherpa-mr.com
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Tryb FollowMe dostepny bez programowania

FUNKCJONOWANIE FOLLOW ME PRZYKLAD UZYCIA TRYBOW FOLLOW ME | AUTONOMICZNEGO

W KIERUNKU PRZENOSNIKA 1

STREFA ZALADUNKU / ROZLADUNKU SKRZYNEK

W KIERUNKU PRZENOSNIKA 2

5] g
= o0 =

‘CV 2 e SS%%YACD.?WA"'E ‘ cVvi e ROZLADOWANIE

'
SKRZYNEK PELNYCH SKRZYNEK |
'

Do czego wykorzystac ten tryb?

Przygotowywanie zamoéwien - robot podaza za s *@’,

operatorem dzieki wielu czujnikom .

Latwe i samodzielne tworzenie oraz modyfikowanie - 5

map e
"0d 20 do 30% wieksza wydajnosé przygotowywania zaméwier = 2

Wyeliminowanie w 1007% dZzwigania podczas przenoszenia" : B

pi2 SHERPA.)/
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https://youtu.be/pP8BF1xqsLg

Inteligencja solidna i bezpieczna, tatwa w instalacji

wewnetrzna zewnetrzna
Map . Road 4. Mission . ¢ Mission "Pakiet oprogramowania szyty na miare"”
Fabric | Editor Editor @ © i Manager
T\Xlorzy mape’ Deflnluje PUNKTY Deflnluje MISJE : ............................... ...............................
czysci tto i STREFY - i Mission | Fleet :

Manager . Manager

Play video Mission Flegt )
Autonome . . Manager + :  Monitor

Mission : : Fleet | | Fleet

P *' Manager ¥ i
MAPOWANIE * i Manager ™ ger .~ Monitor
W przypadku ZARZADZANIE Dostarcza
integracji z FLOTA informacje na
ELEMENTAMI temat przegladéw
ZEWNETRZNYMI
(dI’Z\X/i, \x/indy ) * Wkrotce dostepne

"SHERPA jest wyposazona w niezawodnq i sprawdzong technologie lokalizacji, dzieki
czemu zawsze znajduje droge i unika
niezamapowanych przeszkod"

Sherp‘::l-mr.com't

p13 SHERPA.Y/



https://youtu.be/dtCDL-zzwAU

PRZYKLADY WDROZEN U KLIENTOW

Play video Play video Play video Play video
FPT INDUSTRIAL SIEMENS KETTERER COLIN

)

(0“ n _ingfed_ien}s

‘Roboty sq uzywane 20 godzin dziennie. tgcznie w ciggu jednego dnia generowanych

jest 450 misji - FPT Industrial "
p1; SHERPA../ Jest 450 misj


https://youtu.be/hZrqbf8C5W0
https://youtu.be/GxUwV1nv268
https://youtu.be/wOLvSSOmLZ8
https://youtu.be/IRJLp8TJ0v4

Rekomendacje naszych klientow

QJ

Mohamed - Kierownik projektu INDUSTREET

- Fondation Total

"Przyjmujemy rocznie 400 osob

na szkolenia w zakresie Przemystu Przysztosci”

Michel - Kierownik Dziatu Przeptywomierzy, Benjamin - Kierownik projektow, SOCOMEC

SIEMENS S Muriel

"poprawa wewnetrznej logistyki, przyszta "Reaktywna i tatwa we wdrozeniu. Mozliwo$é
integracja ze zautomatyzowanymi l'"”'am' zintegrowania z urzadzeniami peryferyjnymi,
produkcyjnymi oraz systemem ERP (przenosniki, ramiona robotéw ..)"

Julian - Lean Manager, KETTERER

"SHERPA wykonuje 10 200 km, ktére do tej pory
pokonywali nasi operatorzy. Stanowi to zysk w
wysokosci 82 000EUR rocznie”

— === . | ™ "~ o =
Philippe - Dyrektor ds. systemow przemystowych i Paulo - Technik ds. logistyki, FTP Groupe CNH
urzadzen, SAFRAN "Intuicyjny interface, tatwa obstuga try-
"Automatyzacja przeptywow i ogranicze- bu follow-me "
nie prac recznych chronia zdrowie pra-
cownikow”

“Mozliwe jest potaczenie robotow z innymi rodzajami urzqdzen zatadunkowych, dzieRi
odpowiedniemu oprogramowaniu”

. Sherpa-mr.com
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SHERPA MOBILE ROBOTICS POLSKA
@ ul. Pitsudskiego 77

32-050 Skawina - Polska
Q +48 12 258 70 60

< info@sherpa-mr.com

sherpa-mr

Your Move to Smart Mobility
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