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SHERPA® : ROBOTY MOBILNE, WSPÓŁPRACUJĄCE, 
INTUICYJNE I WSZECHSTRONNE

Karta Techniczna
SHERPA-D

Your Move to Smart Mobility

SMR ©01/2023

Specyfikacja techniczna

Ładowność Do 250kg

Tryb funkcjonowania Podążanie (FollowMe) i autonomiczny, z opcją zarządzania flotą lub bez niej

Kierunek ruchu 1 kierunek

Pulpit zdalny (HMI) 7-calowy ekran dotykowy

Waga całkowita (z baterią) 137 kg

Kolor Biały/ RAL 9016 - Szary / RAL 7044

Wysokość max stosu transportowanych skrzynek 1200m

Wysokość max położenia środka ciężkości stosu skrzynek 650mm

Wydajność

Prędkość max do 1,1 m/s lub 4km/h

Czas pracy akumulatora Ładowanie indukcyjne : doładowywanie 24/24 - 7/7 (patrz karta techniczna)

Moc silników trakcyjnych 2x315W (nominalny) bezszczotkowy DC

Promień skrętu (wokół środka robota) 00mm (obraca się wokół samego siebie)

Dokładność pozycjonowania (w fazie dokowania) +/- 10mm w osi ruchu

+/- 30mm prostopadle do ruchu osi

Skok wideł 50 mm
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11 rue Ampère - 67500 Haguenau - France
Tel +33 3 88 93 26 36 - info@sherpa-mr.com

Środowisko

Wskaźnik ochrony IP20

Użytkowanie Do wewnątrz (powierzchnia gładka i czysta)

Temperatura otoczenia Od 5 do 50°C (wilgotność 10 do 90% bez kondensacji)

Komunikacja i sygnalizacja

Wifi Dual-Band Wireless (2,4GHz & 5GHz)

Interface USB (do aktualizacji)

Sygnalizacja świetlna 4 wielokolorowe diody identyfikacyjne i Bluespot z przodu

Sygnalizacja dźwiękowa Buzzer

Urządzenia bezpieczeństwa

Norma Zgodność z normą NF EN ISO 3691-4 (patrz certyfikat CE)

Lidar 2D – laserowy czujnik nawigacji 360° Pepperl&Fuchs R2000

Odległość pomiaru max 30m

Typ lasera Klasa 1

Metoda pomiaru Pulse Ranging Technology (PRT)

Prędkość skanowania 10 – 50 obrotów /s

Rozdzielczość 1mm

Wysokość detekcji 1600mm

Czujniki unikania kolizji Nanoscan Sick

Poziom wydajności PL d (EN ISO 13849)

Wysokość detekcji 130 mm

Zakres pola ochronnego 3 m

Typ lasera Klasa 1

Kąt skanowania 2 x 270 °

Kamera 3D (opcja) skontaktu się z nami

Hamowanie

Hamowanie awaryjne Hamowanie dynamiczne Pld (EN ISO 13849)

Hamulec ręczny Hamowanie przy braku zasilania

Kompatybilność wózków i szyn

Typ transportowanego wózka 600x400 kółka skrętne lub stałe  średnica 100

Types de rails à utiliser:                                                                               ORGATEX: FiFo-Monorail 40 mm (MONO-BP-…), FiFo-Monorail 55 mm (MONO-BP-55-…),
Monorail individuell (MONO-SP-…-V), FiFo Bahnhof (FIFO-BP-…)

FATH: Führungsschiene FIFO (02082P….), FIFO-Monorail-Schiene 40 (02082PO….)
BOSCH REXROTH: Rail de guidage (3842540012)

Rodzaj szyn:

Strefa detekcji wózka : 
Powierzchnia musi być płaska i pozioma


