Your Move to Smart Mobility

SHERPA .}/

MOBILE ROBOTICS

SHERPA® : ROBOTY MOBILNE, WSPOLPRACUJACE, Karta Techniczna
INTUICYJNE | WSZECHSTRONNE SHERPA-P
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Wymaga mocowania katownikamii do podtoza / +5 cm z kazdej strony

Ptyta Podnosnik palet Ptyta z winda
Waga robota z jego wyposazeniem (w tym bateria) 200Kg 250Kg 400Kg
tadownosc 1050Kg 1000Kg 850Kg
Waga catkowita z tadunkiem 1250Kg 1250Kg 1250Kg
Tryb funkcjonowania Autonomiczny + zarzadzanie flota
Kierunek ruchu 2 kierunki
Pulpit zdalny (HMI) Przyciski + zdalny interfejs dotykowy (tablet lub inny)
Kolor Biaty / RAL 9016 - Szary / RAL 7044
Wymiary 1354 X 940 X 310 mm
Przeswit 20 mm
Max nachylenie podtoza 5%
Skok/ max nieréwnosé 6 mm | -6mm|_| wg. predkosci
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Predkos$¢ max Do 1,94 m/s - 7 km/h (w zaleznosci od ciezkosci tadunku)
Moc silnika trakcyjnego 876 W

Promien skretu (wokot srodka robota) 00 mm (obraca sie wokot siebie)

Doktadnos¢ pozycjonowania (w fazie dokowania) +/-10 mm w ruchu osi

+/- 30 mm prostopadle do ruchu osi

Wskaznik ochrony IP 20
Uzytkowanie Wewnatrz pomieszczen (podtoga gtadka i czysta)
Temperatura funkcjonowania Od 5 do 50°C (wilgotnos¢ od 10 do 90 % bez kondensacji)

Wifi Dual-band wireless

Interfejs USB (do aktualizaciji), Ethernet protokot Modbus
Sygnalizacja swietlna 4 tasmy led multikolor i 2 x bluespot
Sygnalizacja dzwiekowa Gtosnik / Buzzer

Technologa akumulatora i tadowanie Lithium ion (LeFePo) 48V - tadowanie indukcyjne (patrz Karta Techniczna)
Pojemnosc akumulatora 37 Ah

Catkowity czas tadowania Ok. 30 min

Zywotnosc akumulatora >6000 cykli petnego tadowania/roztadowania

Komunikacja 5-pinowe ztacze M12 CAN-Bus

Norma Zgodnosc z normg NF EN ISO 3691-4 (wiecej szczegotow patrz certyfikat CE)
Poziom wydajnosci PL d (EN ISO 13849)

Czujniki unikania kolizji i lokalizacji Nanoscan Sick

Wysokosc detekgji 135 mm

Typ / poziom integralnosci bezpieczenstwa Typ 3 (IEC 61496) / SIL2 (CEI 61508) / Limit wymagan SIL 2 (EN 62061)

Kategoria Kategoria 3 (EN ISO 13849)

Zakres pola ochronnego 3m

Typ lasera Klasa 1

Kat skanu 270°

Klasyfikacja bezpieczenstwa I1SO 13849-1 : B1od

Kamera 3D (opcjonalnie) 2z przodu, 2 z tytu, Intel®RealSense™ D435 - Global Shutter, 3um x 3um pixels - 10 m

System wazenia Czujniki tensometryczne

Czas podnoszenia 5s

Skok 50 mm

Typ palety Europaleta 1200x800 mm (EN13698-1)

Bezpieczenstwo Zabezpieczenie przed przytrzasnieciem palcow - system zapobiegajacy upadkowi -

czujnik obecnosci palety

Czas podnoszenia 10s

Skok 500 mm

Bezpieczenstwo System zapobiegajacy upadkowi i ochraniacze
Normy EN1570-1
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